Przykladowe zastosowania r obotéw firmy FANUC Robotics
(Abiss.c. Krakéw)

Procesy produkcyjne podlegaja ciagtym zmianom majacym na celu przygotowanie produktu, ktory bytby w stanie
sprosta¢ konkurencji na rynku. Zdecydowana wigkszos¢ wysitkow kadry inzynierskie jest wiec skierowana na
poszukiwanie nowych rozwiazah majacych na celu podniesienie wydajnosci linii produkcyjnych przy zachowaniu
wysokiej jakosci wytwarzanych wyrobdw. Tak ukierunkowany rozwdj przedsiebiorstw i zwiazany z tym wzrost
wydajnosci spowodowal, ze przy wykonywaniu wielu czynnosci potrzebna jest wydajnos¢ oraz powtarzalnosé¢ znacznie
przekraczajaca mozliwosci organizmu ludzkiego. Dodatkowo w wielu przypadkach konieczna jest ochrona
pracownikow w przypadkach wprowadzania technologii, w ktérych niezbedne jest prowadzenie produkcji w
srodowisku nieprzyjaznym organizmowi ludzkiemu. Sa to np. strefy o duzym zanieczyszczeniu powietrza czy tez
strefy, w ktérych przekraczane sa akceptowalnych przez cztowieka temperatury itd. Czynniki te brane sa pod uwage
przy wprowadzaniu kolgjnych stopni automatyzacji produkcji, w ktérych na linie produkcyjne wprowadzane sa
urzadzenia majace na celu podniesienie jej wydajnosci i sprawnosci. Jednym ze sposobOw rozszerzenia mozliwosci
technologicznych linii produkcyjnych jest wprowadzanie robotéw przemystowych. Zadania stawiane robotom sa
bardzo r6zne od zadan manipulacyjnych, w ktorych roboty wykonuja przemieszczanie materiatow do skomplikowanych
zadan montazowych.

Firma FANUC Raboatics oferuje szeroki zakres robotéw, wsrod ktérych znajdziemy konstrukcje uniwersalne oraz
specjalizowane projektowane pod katem wykonywania pewnego zakresu prac np. prace spawanicze. Dostepne w
ofercie konstrukcje robotéw odpowiadaja $wiatowemu zapotrzebowaniu na urzadzenia tej klasy. Daje to firmie
FANUC Robatics pozycj ¢ lidera na swiatowym rynku dostawcy robotéw przemystowych.

Wsréd produktéw FANUC Robotics warto zwréci¢ uwage na roboty przeznaczone do zadan, paletyzacyjnych. W
ofercie dostepna jest seria M410 i M420 zapewniajace
mozliwosci  wykonywania zadan paetyzacyjnych dla
przedmiotéw o masie do 450 kg. Roboty te sa wyposazone w
4 osie umozliwigiace przemieszczanie przedmiotow
pomiedzy transporterami i paletami oraz ukladanie ich na
paletach. Kolejne modele robotow z tych serii umozliwigja
prace z roznymi tadunkami z podanego zakresu oraz z
réznym zasi¢giem pracy ramion. Zasieg ten dobierany jest na
podstawie parametréw zadania realizowanego w konkretnym
otoczeniu linii produkcyjnej.

Rys. 1.

Paletyzacja z wykor zystaniem robota M- 410i.

Warto réwniez zwrdci¢ uwage na parametry pracy robotéw
przeznaczonych do realizacji zadania przetadunku i
paletyzacji. Kazdy z robotéw opisany jest parametrem
maksymalngj tadownosci oraz  predkosciami  pracy.
Przyktadowo Robot M420-iA jest jednym z najszybszych

= — robotow realizujacych zadanie paletyzacji. Przenoszac
fadunki o masie 30 kg po trajektorn prezentowanej na rysunku wykonuje 50 cykli roboczych na minute. Jest, wigc w
stanie realizowaé zadanie w systemach, w ktorych bedzie obstugiwat nawet kilka transporteréw i palet. Przy mniejszej
masie tadunku i krétszej trajektorii ruchu mozemy zwiekszy¢ ilosé¢ cykli do 80 na minute. Roboty te sa przeznaczone do
zadan szybkiej kompletacji opakowan zbiorczych, paletyzacji opakowan czy tez zadan przetadunku pomiedzy liniami

maszynami itd.
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e 80 Cycles/Minute Cykl pracy dlawybranych zadan
10kg Payload paletyzacji wykonywanych przez

robota M- 410i.

50 Cycles/Minute
30kg Payload



Firma FANUC Robotics oferuje rozwiazanie umozliwiajace wykonywanie operacji paletyzowania w srodowisku, w
ktorym panuja temperatury ponizej zera do -28°C. Robot taki wyposazony
jest w odpowiednie ostony zapewnigjace ochrong ramion oraz napedéw na
poszczegdlnych osiach. W ostonach tych kontrolowana jest temperatura i w
przypadku spadku temperatury ponizej temperatury pracy wiaczany jest
system ogrzewania wprowadzajacy do oston ogrzane powietrze.
Rozwiazanie takie stosowane najczesciej w chtodniach. Dzieki zastosowaniu
tego rozwigzania mozna wyeliminowac prace cziowieka w opisanym
srodowisku oraz znacznie podnie¢ wydajnos¢ realizowanego zadania.

Rys. 3.

Dodatkowe wyposazenie robota M- 410i pracujacy w chiodni.

Wsréd innych rozwigzan dostgpnych w ofercie firmy FANUC
Robotics warto przyjrze¢ si¢ serii ARC Mate zaprojektowanej do
precyzyjnego i szybkiego wykonywania operacji spawania i cigcia
materiatow. Modele robotow z tej serii charakteryzuja si¢ fadownoscia od 5
do 20 kilograméw i zasiegiem do 1885 mm, co pozwala na wykonywanie
szerokiego zakresu zadan z powtarzalnoscia réwna 0.08
mm.

Rys. 4.

Robot do zadan spawalniczych ARC Mate 120.

Uzupetnieniem dla robotéw serii ARC Mate ale rowniez
samodzielnymi  jednostkami  wykorzystywanymi - w
zadaniach spawalniczych oraz montazowych sa roboty serii F-200. Jest to jednostka o szesciu
stopniach swobody pracujaca najczesciegj jako podstawa ustawigjaca przedmiot obrébki w kolejnych
czynnosciach wykonywanych np. przez roboty spawal nicze.

Rys. 5.

Robot F-200 pracujacy jako platfor ma ustawcza.

W ofercie firmy FANUC Robotics znagjdziemy rowniez serie inteligentnych robotéw montazowych przeznaczonych do
pracy z duza doktadnoscia i powtarzalnoscia. Roboty 1-21
wyposazone sg opcje programowej kontroli sit nacisku i
kontroli antykolizyjnej. W ztozonych zadaniach moga by¢
réwniez wyposazone w systemy wizyjne wspomagajace
wykonanie skomplikowanych zadan montazowych np.
precyzyjnego ustawianiataczenia czy pobierania elementow
montazowych.

Nawicksza zaleta wprowadzenia na linie produkcyjne
robota przemystowego jest jego elastycznos¢. Dzigki
zastosowaniu w robotach firmy FANUC Robotics
przyjaznego interfejsu, uzytkownik moze w szybki i tatwy
sposdb zmienia¢ programy pracy poszczegdlnych jednostek.
Dostgpnych jest tez wiele utatwien programowych
umozliwiajacych wsparcie w pisaniu programu pracy
np. skomplikowanych zadan paletyzacyjnych czy kontroli
sity docisku ramienia na obrabiana powierzchnig.

Rys. 6. Roboty |-21 pracujace w zadaniach montazowych
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