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ARC Mate 50iB/3L | Kontroler R-J3iB Mate |
| Opis produktu ‘

Robot ARC Mate 50iB/3L, wyposazony w 6 swobodnych osi ruchu i napedzany
ze pomocy elektrycznych serwonapedéw, wykorzystywany jest do spawania.
Jego cechy charakterystyczne to mozliwo$¢ wykonywania szybkich operacji oraz
kompaktowa, a zarazem elastyczna budowa, co pozwala na uzyskanie
maksymalnej wydajnosci oraz ograniczenie zajmowanej powierzchni.

ARC Mate 50iB/3L jest sterowany przy uzyciu kontrolera R-J3iB Mate oraz
oprogramowania ArcTool, dedykowanego do spawania.

Udzwig maksymalny :
3 kg

Zasieg maksymailny :
856 mm

Powtarzalnos¢ : Liczba swobodnych osi ruchu :
0,04 mm 6

Szybkosé ruchu : Zakres ruchu :

J1:140°/sec J1:320°

J2: 150°/sec J2:185°

J3: 160°/sec J3:290°

J4 1 400°/sec J4 : 380°

J5: 330°/sec J5: 240°

J6 : 480°/sec J6 : 720°

Zastosowanie : Spawanie lukowe , Inne /‘
Cechy Korzysci Opcje
* 6 swobodnych osi ruchu.. « Kilka mozliwos$ci montazu: na podtodze, pod * 7- lub 14-metrowy przewod
* Udzwig 3 kg katem, na suficie oraz na stole. pofaczeniowy do robota.

* Powtarzalnos¢ +/- 0.04 mm.

* Kabel potgczeniowy 4 m.

* Zasieg 856 mm.

* Efektywny promien pracy 399 mm.

* Mechaniczne hamulce na wszystkich osiach
ruchu.

» Bezwzglednie pozycjonowane enkodery.

» Wszystkie silniki i przewody umieszczone
sg wewnatrz robota, co zapewnia ochrone
przed niekorzystnym wplywem srodowiska w
trakcie spawania.

» Kompatybilno$¢ z powszechnie stosowanymi
przyrzadami do spawania.

* Reczny programator (Teach Pendant) z
przyciskami dedykowanymi do aplikacji
spawajacych pozwala na intuicyjne
sterowanie procesem.

» Szeregowa konstrukcja robota zapewnia

» Mate wymiary podstawy, co umozliwia montaz
robota na matej przestrzeni.

* Przeguby o matej Srednicy pozwalajace na
wprowadzanie robota przez niewielkie otwory.

» Kompaktowa budowa utatwiajaca instalacje i
transport systemu.

* Mozliwos¢ niezwykle szybkiego poruszania
cztonami, co zwieksza przepustowosé.

« Kompaktowa, a zarazem elastyczna
umozliwiajgca uzyskanie maksymalnego zasiegu
w zdefiniowanym obszarze.

* Budowa pozwalajgca na zamontowanie
wiekszej liczby jednostek na niewielkiej
przestrzeni.

» Najwieksza predkosc¢ ruchu osi w tej klasie
produktéw pozwala na zwiekszenie
przepustowosci poprzez szybka zmiang
orientacji elektrody spawajace;.

» Dodatkowe wejscia/wyjscia
procesowe.
* Opcje programowe:
- Zmiana parametréw spawania;
- Automatyczna regulacja TCP
- Inteligentne uczenie spawania;
- Monitor danych;
- Wczesne wykrywanie kolizji;
- Oprogramowanie do spawania LR
Arc Tool
- Uktadanie $ciegéw zakosowych

wieksza precyzje dziatania.

* Uszczelnienie fozysk i napedéw w celu
zwigkszenia niezawodnosci oraz ochrony
przed niekorzystnym wptywem otoczenia.

* Ulepszona kontrola ruchu wptywa na
zmniejszenie mechanicznego zuzycia
elementow.

* Prowadzenie przewoddéw wewnatrz ramienia
zwigksza niezawodno$¢ dziatania.

» Udzwig 3 kg i optymalna geometria osi J2 i J3
sprawiaja, iz model ARC Mate 50iB/3L mozna z
powodzeniem stosowa¢ w aplikacjach
spawalniczych réznego typu..

» Mozliwos¢ pracy ramienia J3 w odwroceniu (z
tytu robota) powoduje poszerzenie obszaru
roboczego.

* Kontroler R-J3iB Mate charakteryzuje sie
zZnaczng moca obliczeniowa, a zastosowanie
dedykowanego oprogramowania ArcTool
utatwia programowanie operaciji spawania.
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