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SERIA M-410iB REPREZENTUJE 4-OSIOWE ROBOTY DEDYKOWANE DO

Udzwig maksymalny :
450 kg

Powtarzalnos¢ :
+0,5

Szybkosé¢ ruchu :
J1:70°/sec
J2:70°/sec
J3:70°sec

J4 : 180°/sec

PALETYZOWANIA O UDZWIGACH W ZAKRESIE OD 160kg DO 700 KG.
FANUC BYt. JEDNYM Z PIERWSZYCH DOSTAWCOW ROBOTOW, KTORY
STWORZYt SERIE PRZEZNACZONA SPECJALNIE DO PALETYZOWANIA.
OBECNIE BAZUJEMY NA LATACH DOSWIADCZEN Z DZIEDZINY
AUTOMATYZACJI PROCESOW KONCA LINII PRODUKCYJNEJ.

Zasieg maksymalny :
3130 mm

Liczba swobodnych osi ruchu :

4

Zakres ruchu :

1 360°
1 145°
1 135°
: 540°

Zastosowanie : Paletyzowanie / Przenoszenie , Inne

ZOPTYMALIZOWANA KONSTRUKCJA POD

KATEM PALETYZOWANIA

Specjalnie zoptymalizowana konstrukcja

zwigkszajaca przepustowos¢ w procesie

paletyzowania oraz w zastosowaniach

fadowania/roztadowywania.

* Wiele pozycji paletowania

* Dostep do elementow z gory
zapewniajacy brak ingerenciji
pomiedzy ramieniem robota a
paletyzowanymi produktami

* Obrét 360° na osi J1 zwiekszajacy
powierzchnie pracy

ZINTEGROWANA PODSTAWA ROBOTA
WRAZ Z KONTROLEREM
Podstawa i kontroler sg zapewnione w ramach
robota jako standardowe wyposazenie.
* Redukcja wymagan dotyczacych
przestrzeni instalacji w fabryce
« Latwiejszy transport robota
* Redukcja czasu instalacji pozwalajaca
na szybsze rozpoczecie produkciji
» Rozlaczny kontroler typu B dostepny
jako opcja

OPCJA: CHWYTAK STEROWANY

SERWONAPEDEM

Chwytak sterowany serwonapedem moze by¢

w pelni zintegrowany z robotem, dzieki:

* Pustej wewnatrz przektadnie
redukcyjnej osi J4 pozwalajacej na
bezkolizyjne prowadzenie
przewoddéw

» Serwowzmacniacz majacy mozliwosé
sterowania 6-osiami kontroluje go
jako 5-tg zintegrowang o0s.

STANDARDOWE Zt ACZA PNEUMATYCZNE |
ELEKTRYCZNE ZINTEGROWANE Z OSIA J4 |
PUSTA W SRODKU KONSTRUKCJA
PRZEKLADNI REDUKCYJNYCH
Przewody chwytaka moga by¢ prowadzone
przez srodek przektadni a nie dookota po
zewnetrznej stronie. Dzieki temu uzyskano:
» Zwigkszong niezawodnos¢

przewodoéw chwytaka oraz brak

interferencji z otoczeniem
« Latwo$¢ programowania
* Diluzszg zywotnos¢ przewodow
* Lepszg wydajnos¢
* Brak dodatkowych kosztéw

WIEKSZY DOZWOLONY MOMENT
MECHANICZNY KISClI ORAZ BEZWLADNOSC
* Mozliwos¢ operowania wiekszym

chwytakiem lub z duzym obcigzeniem

przy duzej predkosci zapewniajac

wyzszg przepustowosc.

* Elastyczno$¢ w konstrukcji chwytaka
jak i zastosowanego do jego
wykonania materiatu.

« Ulepszona zdolno$¢ przenoszenia
zapewniajgca wieksza
przepustowos¢

PUSTA W SRODKU KONSTRUKCJA

PRZEKtADNI REDUKCYJNYCH

» Wiekszo$¢ przektadni redukcyjnych
pozwala na przeprowadzenie kabli w
celu zredukowania zuzycia.

SERWONAPEDY BEZPOSREDNIO

POLACZONE Z PRZEKLADNIAMI

REDUKCYJNYMI.

 Uproszczona jednostka mechaniczna

* Zmniejszone ryzyko awarii

* Rozwigzanie kompaktowe i
niezawodne

» Wysoka dokladno$¢ oraz minimaine
luzy

» Download
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