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| Opis produktu

Produkty Pomoc techniczna

http://www.fanucrobotics.pl/products/robots/detail.asp?id=126

Szkolenia

MNowodci | Wydarzenia

FANUC

ROBOTICS

Kontakt

ROBOTY M-420iA ORAZ M-421iA SA ZAPROJEKTOWANE SPECJALNIE DO
OPERACJI przenoszenia ORAZ PAKOWANIA PRZY DUZYCH PREDKOSCIACH.

Udzwig maksymalny :
40 kg

Powtarzalnosé :
+/- 0,5 mm

Szybkos$é ruchu :
J1:180°/sec
J2:200°/sec
J3:200°/sec
J4 : 350°/sec

Zasieg maksymalny :
1855 mm

Liczba swobodnych osi ruchu :
4

Zakres ruchu :
J1:320°
J2:115°
J3:100°
J4 : 540°

Zastosowanie : Paletyzowanie / Przenoszenie , Inne

CECHY | KORZYSCI

SPECJALNIE DEDYKOWANA

KONSTRUKCJA JEDNOSTKI

MECHANICZNEJ

Zaprojektowany specjalnie dla operaciji

przenoszenia i pakowania przy duzych

predkosciach.

* Minimalne wymagania pod katem
przestrzeni montazowe;j

* Bardzo szybkie operacje przy bardzo
duzych udxwigach

» Duzy obszar pracy dla operacji
przenoszenia i uktadania

PUSTA W SRODKU KONSTRUKCJA

PRZEKLADNI REDUKCYJNYCH

» Wigkszosc¢ przektadni redukcyjnych
pozwala na przeprowadzenie kabli w
celu zredukowania zuzycia.

SPECJALNA JEDNOSTKA M-420iA
DEDYKOWANA DO PRZEMYStU
SPOZYWCZEGO

SPECJALNY SMAR W PRZEKLADNIACH

 Zastosowany specjalny smar by
zapobiec skazenia produktow
spozywczych tuszcz spozywczy

STANDARDOWE Zt ACZA PNEUMATYCZNE |
ELEKTRYCZNE ZINTEGROWANE Z OSIA J4
* Latwosé programowania

* Diluzszg zywotnos¢ przewodow

* Lepszg wydajnosé

* Brak dodatkowych kosztéw

SERWONAPEDY BEZPOSREDNIO

POLACZONE Z PRZEKLADNIAMI

REDUKCYJNYMI.

« Uproszczona jednostka mechaniczna

* Zmniejszone ryzyko awarii

* Rozwigzanie kompaktowe i
niezawodne

» Wysoka doktadno$¢ oraz minimaine
luzy

RAMIE ROBOTA SPELNIAJACE WYMAGANIA

UTRZYMYWANIA CZYSTOSCI W

PRZEMYSLE SPOZYWCZYM

* Specjalne osfony oraz uszczelnienie,
chronigce przed goraca woda,
kwasem, oraz alkalicznymi srodkami
czyszczacymi

« Idealnie gtadka powierzchnia catej
jednostki dla tatwego czyszczenia by
unikna¢ zanieczyszczenia zarazkami.

« Klasa ochrony przed
zanieczyszczeniami ptynnymi
i pylem: IP67

WIEKSZY DOZWOLONY MOMENT

MECHANICZNY KISCI ORAZ

BEZWLADNOSC

* Ulepszona zdolno$¢ przenoszenia
zapewniajgca wigkszg
przepustowos$¢

* Elastyczno$¢ w konstrukcji chwytaka
jak i zastosowanego do jego
wykonania materiatu.

STEROWANIE URZADZEN

PERYFERYJNYCH

W wyposazeniu standardowym, robot

posiada 6-osiowy serwowzmacniacz,

pozwalajacy robotowi na operowanie:

* M-420iA: 2 dodatkowymi osiami do
sterowania urzadzeniami
peryferyjnymi

* M-421iA: 4 dodatkowymi osiami do
sterowania urzadzeniami
peryferyjnymi

L Download

E Arkusze danych

Aby skontaktowac sie z naszym regionalnym przedstawicielem, kliknij tutaj.
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