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M-6iB/6S | Kontroler R-30iA |
\ Opis produktu

SERIE ROBOT6W M-6iB CHARAKTERYZUJE DUZA ELASTYCZNOSC W
ZASTOSOWANIACH O UDZWIGU OD 2kg DO 10KG. ICH DUZA PREDKOSC

Udzwig maksymalny :
6 kg

Powtarzalnos¢ :
+ 0,08 mm

Szybkos$é ruchu :
J1:200°/sec
J2:200°/sec
J3:260°/sec
J4 : 400°/sec
J5:400°/sec
J6 : 720°/sec

DZIALANIA SPRAWIA, ZE SPRAWDZAJA SIE W OPERACJACH
PRZENOSZENIA | ODKLADANIA ORAZ ODBIORU KOMPONENTOW Z MASZYN.

Zasieg maksymailny :
951 mm

Liczba swobodnych osi ruchu :
6

Zakres ruchu :
J1:340°
J2:250°
J3:310°
J4 : 380°
J5:280°
J6 : 720°

Zastosowanie : Malowanie , Klejenie i uszczelnianie , Formowanie , Ciecie ,
Montaz , Odlewanie , Wypraski , Obrabianie , Inne

CECHY | KORZYSCI

NAJLEPSZA BEZWEADNOSC W SWOJEJ
KLASIE
* Najwyzsza bezwladno$¢ kisci
zapewnia mozliwo$¢ operowania
narzedziami przy duzych
predkosciach.

KISC ORAZ RAMIE J4 — KLASA IP67

» Wodoodporna kis¢ moze by¢é
zanurzona w wodzie

* Zwiekszona niezawodnosé w
Srodowisku przemystowym

» Odpowiedni dla zastosowan ciecia
strumieniem wody oraz odlewania z
matrycy

PUSTA W SRODKU KONSTRUKCJA
PRZEKLADNI REDUKCYJNYCH
Wiekszo$¢ przektadni redukcyjnych pozwala
na przeprowadzenie kabli w celu
zredukowania zuzycia.

STANDARDOWE ZtACZA

PNEUMATYCZNE | ELEKTRYCZNE

ZINTEGROWANE Z OSIA J3

Zintegrowane zlgcza elektryczne oraz

pneumatyczne od osi J1 do osi J3

* Szybkie potgczenia z narzedziem

* Zwigkszona niezawodnosé
okablowania

» Wysoka niezawodnos$¢ (dowiedziona
doswiadczalnie)

DODATKOWA £LATWOSC MONTOWANIA
KOMPONENTOW NA RAMIENIU J3

Bliski montaz zaworéw sterowania chwytaka
zapewnia szybszg reakcje.

OPCJA: PAKIET PRZEWODOW

ZINTEGROWANYCH Z RAMIENIEM

DEDYKOWANY DO PRZENOSZENIA

MATERIALOW

Pakiet przewodéw zintegrowanych z ramieniem

dla M-61B/6S oraz M-6iB/2HS jest

zintegrowanym, w pemni wyposazong pakietem

od osi J3 do J6, posiadajacy okablowanie

pneumatyczne oraz sygnatowe.

* Wyzsza predkos¢ osi J6

« Brak ingerencji pomiedzy zewnetrzna
warstwg a srodowiskiem

« Stabilne zachowanie kabli, stad
zwiekszona niezawodno$¢
okablowania

» Redukcja kosztéw nauczania oraz
produkcji przy nauki off-line oraz
funkcji dopasowania pozycji na
ROBOGUIDE (opcja) (Zobacz rozdziat
ROBOGUIDE)

« katwiejsza konserwacja

* UWAGA: pakiet ten obniza udzwig dla
M-6iB/6S do 4 kg, oraz redukuje
zakres ruchu osi J4 i J5.

MOZLIWOSC MONTAZU NA

PODLODZE, SUFICIE, NA SCIANIE

(POD KATEM)

» Roboty montowane na suficie oraz na
$cianie pod katem zapewniaja:

- Latwiejszy dostep do
obstugiwanej maszyny podczas
przegladu/serwisu

- Latwiejszy dostep do obszaru
fadowania/roztadowywania czesci

» Pozwala na zminimalizowanie
wykorzystania powierzchni
zajmowanej przez robota

* Niektore ograniczenia pojawiajg sie
dla montowania na $cianie, pod
katem dla modelu M-6iB/6C

SERWONAPEDY BEZPOSREDNIO

POLACZONE Z PRZEKLADNIAMI

REDUKCYJNYMI.

* Uproszczona jednostka mechaniczna

» Zmniejszone ryzyko awarii

* Rozwigzanie kompaktowe i
niezawodne

» Wysoka dokladno$¢ oraz minimaine
luzy

» Download
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