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INNOWACYJNA SERIA ROBOTOW M-710iC ZOSTALA ZAPROJEKTOWANA
DO OPEROWANIA SREDNIMI EADUNKAMI (OD 20kg DO 70KG). DZIEKI
WASKIEJ KISCI, SZTYWNEMU RAMIENIU, ORAZ MALEJ PODSTAWIE, JEST
IDEALNYM ROZWIAZANIEM DLA BARDZO SZEROKIEJ GAMY ZASTOSOWAN.

o® Udzwig maksymalny : Zasieg maksymailny :
- 70 kg 2050 mm

| G

o Powtarzalnos¢ : Liczba swobodnych osi ruchu :
10,07 6

} Szybkosé ruchu : Zakres ruchu :
= J1:160°/s J1:360°
R J2:120°/s J2:225°
‘ J3:120°/s J3:440°

J4:225°/s J4:720°
J5:225°/s J5:250°
J6:225°/s J6:720°

Zastosowanie : Klejenie i uszczelnianie , Montaz , Paletyzowanie /
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Przenoszenie , Obrabianie

CECHY | KORZYSCI

NAJLEPSZY UDZWIG ORAZ
BEZWLADNOSC W SWOJEJ KLASIE
UdZzwig 20 kg, 50 kg, oraz 70 kg oraz duze
dozwolone bezwtadnosci osi sa idealne dla
operowania duzymi komponentami, takimi, jak
ptyty szklane lub panele stalowe.

MOZLIWOSC MONTAZU NA PODLODZE,
SUFICIE, NA SCIANIE (POD KATEM)
* Latwiejszy dostep do obstugiwanej

KOMPAKTOWA KISC: BRAK

SERWONAPEDOW ORAZ KLASA OCHRONY

PRZED ZANIECZYSZCZENIAMI IP 67

« Brak elementow elektrycznych w kisci:

wszystkie serwonapedy kisci (J4, J5,
J6) sgq zamontowane w ramieniu J3.
Dzieki temu uzyskano:

- Redukcje ryzyka uszkodzenia
serwonapedow kisci
spowodowanych wysokimi
temperaturami lub agresywnym
Srodowiskiem.

:

WYZSZA SZTYWNOSC
MECHANICZNA

Odpowiednia dla zastosowan
wymagajacych statej sity (takich, jak
polerowanie, gratowania ...) oraz dla
zastosowan procesowych (spawanie
fukowe, zgrzewanie, spawanie
laserowe, inne spawanie, klejenie,
przenoszenie czesci, itd.)

MOZLIWOSC PRACY ODWROTNEJ
RAMIENIA J3

maszyny podczas przegladu/serwisu - Kompaktowa konstrukcja » Redukuije czas cyklu
» Pozwala na zminimalizowanie pozwalajaca na dostep do waskich » Pozwala na bardziej elastyczne
wykorzystania powierzchni przestrzeni. projekty cel robota

zajmowanej przez robota

PUSTA W SRODKU KONSTRUKCJA

PRZEKLADNI REDUKCYJNYCH

» Wiekszo$¢ przektadni redukcyjnych
pozwala na przeprowadzenie kabli w
celu zredukowania zuzycia.

NAJWYZSZA PREDKOSC OSI

* Najszybszy robot w swojej klasie

» Pozwala na operowanie wigkszymi
oraz cigzszymi elementami

» Pozwala na operowanie przy
wiekszych oraz wyzszych paletach

- Mozliwo$¢ operowania duzymi
tadunkami przy bardzo krétkich
czasach cykléw dzieki dobremu
chtodzeniu powietrzem
serwonapedow kisci

« Ki$¢ chroniona przed
zanieczyszczeniami ptynnymi i
kurzem — klasa IP67

SERWONAPEDY BEZPOSREDNIO

POLACZONE Z PRZEKLADNIAMI

REDUKCYJNYMI.

» Uproszczona jednostka mechaniczna

« Zmniejszone ryzyko awarii

* Rozwigzanie kompaktowe i
niezawodne

* Wysoka doktadno$¢ oraz minimalne
luzy

» Pozwala na jednoczesng prace w
bliskiej odlegtosci kilku robotow

* Petna zasieg pracy robota w
przypadku montazu odwrotnego (na
suficie)

M-710iC/20L: JEDNOSTKA O

WYDLUZONYM

RAMIENIU J3

* Zwigkszony zasigeg do 3110 mm w

celu pracy wewnatrz korpusu
samochodu (zastosowania do
uszczelniania).

» Kompaktowa i waska kis¢, ktéra
umozliwia operacje w waskich
przestrzeniach.

* Idealne rozwigzanie dla spawania
tukowego duzych komponentow.
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Aby skontaktowaé sie z naszym regionalnym przedstawicielem, kliknij tutaj.
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