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M-900iA/350 | Kontroler R-30iA |

‘ Opis produktu

1 Powrdt

SERIA M-900iA 6-OSIOWYCH ROBOTOW POSIADAJACA JEDEN Z
NAJWYZSZYCH UDZWIGOW DOSTEPNYCH NA RYNKU. ZAPROJEKTOWANA

(UDZWIG OD 260kg DO 700KG).

Udzwig maksymalny :
350 kg

Powtarzalnos¢ :
+/- 0,3

Szybkos$é ruchu :
J1:100°/s
J2:95°s
J3:95°s

J4: 105°/s
J5:105°/s
J6:170°/s

Zastosowanie : Inne

DO OPEROWANIA BARDZO CIEZKIMI LUB Zt OZONYMI ELEMENTAMI

Zasieg maksymailny :
2650 mm

Liczba swobodnych osi ruchu :
6

Zakres ruchu :
J1:360°
J2:150°
J3:223°
J4 : 720°
J5:250°
J6 : 720°

CECHY | KORZYSCI

WIEKSZY DOZWOLONY MOMENT
MECHANICZNY KISCI ORAZ
BEZWLADNOSC

* Mozliwo$¢ operowania wiekszym
chwytakiem lub z duzym obcigzeniem
przy duzej predkosci zapewniajac
Wyzsza przepustowos¢.

* Elastycznos¢ w konstrukcji chwytaka
jak i zastosowanego do jego
wykonania materiatu.

* Ulepszona zdolno$¢ przenoszenia
zapewniajaca wiekszg
przepustowosé

KOMPAKTOWA KISC: BRAK
SERWONAPEDOW ORAZ KLASA
OCHRONY PRZED ZANIECZYSZCZENIAMI
IP 67
* Brak elementéw elektrycznych w kisci:
wszystkie serwonapedy kisci (J4, J5,
J6) sg zamontowane w ramieniu J3.
Dzieki temu uzyskano:

- Redukcje ryzyka uszkodzenia
serwonapedow kisci
spowodowanych wysokimi
temperaturami lub agresywnym
Srodowiskiem.

- Kompaktowa konstrukcja
pozwalajgca na dostep do
waskich przestrzeni.

- MoZliwo$¢ operowania duzymi
fadunkami przy bardzo krétkich
czasach cykléw dzieki dobremu
chlodzeniu powietrzem silnikow
przegubowych

* Ki$¢ chroniona przed
zanieczyszczeniami ptynnymi i kurzem
— klasa IP67

OPCJA: PODWYZSZONA OCHRONA PRZED
ZANIECZYSZCZENIAMI (SDLP)
* Robot chroniony przed
zanieczyszczeniami ptynnymi i
kurzem — 1P65
« Ki$¢ odporna na dziatanie pyiu oraz
moze by¢ zanurzona w wodzie — IP67
» Napedy mogq pracowa¢ w srodowisku
o duzej wilgotnosci — IP 66
(Naped w rozumieniu: serwonapedow,
przekfadni redukcyjnych, zebatek, watéw)
« Sruby antykorozyjne

ROTACJA OSI J4 - WASKIE RAMIE J3 Z
POWIERZCHNIA DO MONTAZU SPRZETU
« Z pustymi wewnatrz przektadniami,
ramie J3 staje sie bardzo waskie, aby
umozliwi¢ fatwy dostep do waskich
przestrzeni.

* Przekiadnia redukcyjna osi J4
umiejscowiony na koncu ramienia
utrzymuje cate ramie J3 w stabilnej
pozyciji. O$ 4 obraca sie na samym
koncu ramienia.

- Redukcja zuzycia chwytaka

- Niezawodna trwata konstrukcja

- Proste i niezawodne wigzki
przewodéw

STANDARDOWE ZLACZA PNEUMATYCZNE |
ELEKTRYCZNE ZINTEGROWANE Z OSIA J3

Zintegrowane zlacza elektryczne

oraz pneumatyczne od osi J1 do osi

J3

» Szybkie pofaczenia z narzedziem

* Zwigkszona niezawodno$¢
okablowania

» Wysoka niezawodnos¢ (dowiedziona
doswiadczalnie)

WYZSZA SZTYWNOSC
MECHANICZNA

Odpowiednia dla zastosowan
wymagajacych statej sity (takich, jak
polerowanie, gratowania ...)

MOZLIWOSC DODATKOWEGO

MONTAZU NA

RAMIENIU J3

* Mozliwo$¢ zamontowania
dodatkowych 25 kg na ramieniu przy
peinym obcigzeniu kisci

MOZLIWOSC MONTAZU NA

PODLODZE, SUFICIE, NA SCIANIE

(POD KATEM)

Roboty montowane na suficie oraz na

Scianie pod katem zapewniaja;

- Latwiejszy dostep do obstugiwanej
maszyny podczas przegladu/serwisu

- Pozwala na zminimalizowanie
wykorzystania powierzchni
zajmowanej przez robota.

UWAGA: W przypadku robota

M-900iA/600 nie ma mozliwosci

montazu innego niz na podiodze.
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